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感應馬達速度控制感應馬達速度控制
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三相感應馬達T-N特性圖

感應馬達速度控制感應馬達速度控制
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f： 主頻率（定子中應電流之頻率）
p： 極數
Ns： 同步轉速（Synchronous speed）
s： 轉差率（Slip）
N： 轉子轉速( Rotor speed)
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單相感應電動機的速度控制方法與多相感應電
動機所用者相同，對於鼠籠式的電動機而言，
可用的有下列幾種變速方法：

磁場的旋轉速度正比於電頻率

感應轉矩正比於電壓的平方

可以改變馬達的運轉速度

1.改變線頻

2.改變線電壓

3.改變轉子電阻

感應馬達的速度控制

感應馬達速度控制感應馬達速度控制
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磁場的旋轉速度正比於電頻率

改變線頻

由左至右電頻率越大

感應馬達速度控制感應馬達速度控制
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感應轉矩正比於電壓的平方

改變線電壓

由下至上電壓越大

感應馬達速度控制感應馬達速度控制
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可以改變馬達的運轉速度

改變轉子電阻

感應馬達速度控制感應馬達速度控制
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改變線頻之T-N Curve比較

綠 ---60Hz 
粉紅---80Hz
藍---100Hz

磁場的旋轉速度正比於電頻率

感應馬達速度控制感應馬達速度控制 模擬結果
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改變線電壓之T-N Curve比較

綠 ---120 V 
粉紅---140 V
藍---160 V

感應轉矩正比於電壓的平方

感應馬達速度控制感應馬達速度控制 模擬結果
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改變轉子電阻之T-N Curve比較

綠 ---1Ω
粉紅---1.2 Ω
藍---1.4 Ω

轉子電阻增加，馬達的脫出轉速會減少，最大轉矩不變

感應馬達速度控制感應馬達速度控制 模擬結果


